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【57】申請專利範圍
1.　一種電氣動可調扭力扳手，其與驅動機組相連結，其包括：一扳手殼體，其設有一容孔
貫穿扳手殼體，而該扳手殼體側邊進一步設有一上穿孔及一下穿孔皆連通容孔；一差速

套件，其裝設於容孔內；一銜接件，其一端穿出於扳手殼體的容孔，而該銜接件的另一

端則與差速套件相連結驅動；一限位盤件，其裝設於容孔內並與上穿孔同水平高度，且

該限位盤件進一步包含一環齒部及一組孔，該組孔貫穿限位盤件，而該環齒部係環設於

限位盤件之周側，該限位盤件以組孔結合於差速套件一端，又該環齒部的外周係環設複

數抵槽；一驅動桿，其一端由下穿孔插入並與差速套件相互嚙結，而該驅動桿的另一端

則與驅動機組相連結；及一微調組件，其裝設於扳手殼體的一上穿孔內，該微調組件包

含有一培林、一柱塊、一彈簧及一鎖栓，該鎖栓係鎖設於上穿孔並於內螺轉位移，而該

柱塊對應限位盤件進一步剖設一插槽，而該培林係插入於插槽內並以一栓柱貫穿柱塊及

培林，該培林於插槽內以栓柱為軸心樞轉，又該培林係常態嵌卡於環齒部的複數抵槽中

任一抵槽，而該彈簧係設置於柱塊及鎖栓之間，且該彈簧的兩端係彈抵於鎖栓及柱塊；

其中，透過微調組件的設置下，可螺轉鎖栓於上穿孔內的位置而改變彈簧的壓縮彈力，

使該培林藉由彈簧的彈力迫抵環齒部，如此一來即可利用限位盤件配合驅動桿以限制差

速套件的轉動，進而精準限制該銜接件所能夠驅動的扭轉力值。

2.　根據申請專利範圍第 1項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該扳手殼體進一步包含一
上蓋、一夾層及一底座，該夾層係夾設於上蓋及底座之間，且該容孔係貫穿上蓋、夾層

及底座，而該上穿孔係由上蓋及夾層分別凹設一弧槽所構成，另以複數螺絲貫穿上蓋、

夾層並鎖接於底座；另外，該下穿孔係單獨設置於底座並連通容孔。

3.　根據申請專利範圍第 2項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該差速套件進一步包含有
一管套、一齒軸桿、一齒套件、複數錐形齒件及一軸心組，該管套係貫穿一組合孔，而

該軸心組對應複數錐形齒件係設有相同數量之接合端，各錐形齒件係組接於軸心組的各

接合端並容置於組合孔內，該齒軸桿的一端係與複數錐形齒件相互嚙合，而該齒軸桿的

另一端則穿入限位盤件的組孔並相互卡接連動，又該齒套件係貫設一接合孔，該銜接件

一端係穿過接合孔而外露於扳手殼體而另一端則與各錐形齒件相互嚙合，又該銜接件係

與接合孔相互卡合，該齒套件的頂部係環設一上齒排與驅動桿相互嚙合。

4.　根據申請專利範圍第 3項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，進一步設有一蓋件蓋設於
管套並與限位盤件相互疊合，而該蓋件係封蓋於管套並遮蔽複數錐形齒件及軸心組，另

外該蓋件與限位盤件之間進一步設有一上軸承並卡組於容孔內，又該蓋件包含有一上管

部及一下管部，該上管部之管徑小於下管部之管徑，而該上軸承係套設於上管部並貼抵

於下管部。
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5.　根據申請專利範圍第 4項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該齒套件進一步包含一上
盤部及一下盤部，該上齒排係環設於上盤部頂面，而該下盤部則設於上盤部底面，另設

有一下軸承套設於下盤部並卡組於容孔內。

6.　根據申請專利範圍第 1項至第 5項中任一項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該限位
盤件的環齒部係呈類三角形，且該環齒部的三邊皆設有至少二抵槽，同一側之至少二抵

槽之間係凸設形成一峰部，而任相鄰的兩側之抵槽之間則形成一峰頂部，又該鎖栓朝向

彈簧方向螺鎖緊迫時則推抵柱塊，該柱塊則推移培林卡抵於環齒部任一側之至少二抵

槽，又當該銜接件驅動之扭力大於彈簧的彈抵力量時，該限位盤件則以峰頂部推抵培林

帶動柱塊朝彈簧壓縮，使該培林跳轉至環齒部的另一側而形成空轉，而當該銜接件驅動

之扭力小於彈簧的彈抵力量時，該培林則於同側之至少二抵槽之間跳動。

7.　一種電氣動可調扭力扳手，其與驅動機組相連結，其包括：一扳手殼體，其設有一容孔
貫穿扳手殼體，而該扳手殼體側邊進一步設有一上穿孔及一下穿孔皆連通容孔；一差速

套件，其裝設於容孔內；一銜接件，其一端穿出於扳手殼體的容孔，而該銜接件的另一

端則與差速套件相連結驅動；一限位盤件，其裝設於容孔內並與上穿孔同水平高度，且

該限位盤件進一步包含一掣齒部及一作動部，又該作動部周側進一步環凹複數抵槽，另

設有複數齒盤環繞於掣齒部並相互嚙合，另設有一行星架其頂面凸設複數定位柱，而該

限位盤件及複數齒盤皆插組於行星架的各定位柱，另外該行星架底面則凸設一結合柱組

接差速套件，另外進一步設有一齒環件圈套於複數齒盤外圍並卡組於容孔內，各複齒盤

係與齒環件相互嚙合；一驅動桿，其一端由下穿孔插入並與差速套件相互嚙結，而該驅

動桿的另一端則與驅動機組相連結；及一微調組件，其裝設於扳手殼體的一上穿孔內，

該微調組件包含有一培林、一柱塊、一彈簧及一鎖栓，該鎖栓係鎖設於上穿孔並於內螺

轉位移，而該柱塊對應限位盤件進一步剖設一插槽，而該培林係插入於插槽內並以一栓

柱貫穿柱塊及培林，該培林於插槽內以栓柱為軸心樞轉，又該培林係常態嵌卡於作動部

的複數抵槽中任一抵槽，而該彈簧係設置於柱塊及鎖栓之間，且該彈簧的兩端係彈抵於

鎖栓及柱塊；其中，透過微調組件的設置下，可螺轉鎖栓於上穿孔內的位置而改變彈簧

的壓縮彈力，使該培林藉由彈簧的彈力迫抵作動部，並利用掣齒部與各齒盤之間的齒數

嚙合差異，如此一來即可利用限位盤件配合驅動桿以限制差速套件的轉動，進而精準限

制該銜接件所能夠驅動的扭轉力值。

8.　根據申請專利範圍第 7項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該扳手殼體進一步包含一
上蓋、一夾層及一底座，該夾層係夾設於上蓋及底座之間，且該容孔係貫穿上蓋、夾層

及底座，而該上穿孔係由上蓋及夾層分別凹設一弧槽所構成，另以複數螺絲貫穿上蓋、

夾層並鎖接於底座；另外，該下穿孔係單獨設置於底座並連通容孔。

9.　根據申請專利範圍第 8項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該差速套件包含有一管
套、一齒軸桿、一齒套件、複數錐形齒件及一軸心組，該管套係貫穿一組合孔，而該軸

心組對應複數錐形齒件係設有相同數量之接合端，各錐形齒件係組接於軸心組的各接合

端並容置於組合孔內，該齒軸桿的一端係與複數錐形齒件相互嚙合，而該齒軸桿的另一

端則與行星架之結合柱相互組合，又該齒套件係貫設一接合孔，該銜接件一端係穿過接

合孔而外露於扳手殼體而另一端則與各錐形齒件相互嚙合，又該銜接件係與接合孔相互

卡合，該齒套件的頂部係環設一上齒排與驅動桿相互嚙合。

10.   根據申請專利範圍第 9項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，進一步設有一蓋件蓋設於
管套並與行星架相互疊合，而該蓋件係封蓋於管套並遮蔽複數錐形齒件及軸心組，另外

該蓋件與限位盤件之間進一步設有一上軸承並卡組於容孔內，又該蓋件包含有一上管部

及一下管部，該上管部之管徑小於下管部之管徑，而該上軸承係套設於上管部並貼抵於

下管部。
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11.   根據申請專利範圍第 10項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該齒套件進一步包含一上
盤部及一下盤部，該上齒排係環設於上盤部頂面，而該下盤部則設於上盤部底面，另設

有一下軸承套設於下盤部並卡組於容孔內。

12.   根據申請專利範圍第 7項至第 11項中任一項所述之電氣動可調扭力扳手，其中，該限位
盤件的作動部係呈類三角形，且該作動部的三邊皆設有至少二抵槽，同一側之至少二抵

槽之間係凸設形成一峰部，而任相鄰的兩側之抵槽之間則形成一峰頂部，又該鎖栓朝向

彈簧方向螺鎖緊迫時則推抵柱塊，該柱塊則推移培林卡抵於作動部任一側之至少二抵

槽，又當該銜接件驅動之扭力大於彈簧的彈抵力量時，該限位盤件則以峰頂部推抵培林

帶動柱塊朝彈簧壓縮，使該培林跳轉至作動部的另一側而形成空轉，而當該銜接件驅動

之扭力小於彈簧的彈抵力量時，該培林則於同側之至少二抵槽之間跳動。

圖式簡單說明

第一圖為本創作第一實施例立體示意圖。

第二圖為本創作第一實施例分解立體示意圖。

第三圖為第一圖之Ⅲ-Ⅲ線段剖面示意圖。

第四圖為第三圖旋轉調整微調組件之動作示意圖。

第五圖為第一圖之 V-V線段剖面示意圖。

第六圖為第五圖旋轉調整微調組件之動作示意圖。

第七圖為本創作第二實施例立體示意圖。

第八圖為本創作第二實施例分解立體示意圖。

第九圖為第七圖Ⅸ-Ⅸ線段剖面示意圖。

第十圖為第九圖旋轉調整微調組件之動作示意圖。

(3)

- 11579 -



(4)

- 11580 -



(5)

- 11581 -



(6)

- 11582 -



(7)

- 11583 -



(8)

- 11584 -



(9)

- 11585 -


