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【57】申請專利範圍
1.　一種可快速切換扭力之扭力扳手，包含有：一管體；一工作頭，設於該管體之前端；一
跳脫機構，設於該管體內，並位於該工作頭後端；當該扭力扳手之施力達到所設定之扭

力值，便產生跳脫效果；一彈性元件，設於該管體內，其前端係彈性頂抵於該跳脫機

構；一第一限位部與一第二限位部，凸設於該管體內，並位於該彈性元件後方；一中空

之握把，其前端係套設於該管體之後端，並可於該管體上轉動；一螺桿，其具有一體

身；該體身之外周面設有螺紋；該螺桿之體身係設於該管體中，其前端係直接或間接施

壓該彈性元件；一接合構件，設於該螺桿後端；該握把與該螺桿之後端係以該接合構件

連接；轉動該握把時係連動該螺桿轉動，該螺桿並可沿該管體之縱向位移；一擋止部，

係連接於該螺桿之體身，該擋止部係位於該第一限位部前方；一限止件，係設於該螺桿

之體身，並位於該第二限位部之後方及位於接合構件之前方；該螺桿可沿該管體之縱向

於一前止點及一後止點之間位移，該螺桿位於該前止點時，該限止件係受該第二限位部

擋止；該螺桿位於該後止點時，該擋止部係受該第一限位部擋止。

2.　如請求項 1所述之扭力扳手，更包含有：一限位件，固設於該管體中，該第一限位部係
形成於該限位件之前端，該第二限位部係形成於該限位件之後端。

3.　如請求項 2所述之扭力扳手，其中：該限位件具有一通孔，該通孔之內周面設有螺紋，
該螺桿之體身係該螺接於限位件之通孔。

4.　如請求項 1所述之扭力扳手，其中：該限止件係呈管狀，套設於該螺桿之體身；該螺桿
往前位移時，該接合構件係推動該限止件，使該限止件隨該螺桿位移；該螺桿位於該前

止點時，該限止件前端係受該第二限位部擋止。

5.　如請求項 1所述之扭力扳手，其中：該限止件係固接於該螺桿之體身，隨該螺桿位移。
6.　如請求項 1或 2所述之扭力扳手，其中：接合構件包含有：一接合件，沿其縱向設有一
穿孔，並固設於該握把內；該螺桿之體身之後端係穿過於該接合件之穿孔；一前、後固

定件，沿其縱向分別具有一螺孔，並螺接於該體身；該前固定件之後端面及該後固定件
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之前端面係分別與該接合件之前、後端面接合，使該接合件無法與該前固定件或後固定

件相對轉動。

7.　如請求項 6所述之扭力扳手，其中：該接合件之前、後端面分別具有至少一凸齒；該前
固定件之後端面及該後固定件之前端面分別具有至少一第一棘齒及至少一第二棘齒，該

第一棘齒與該第二棘齒係以相反之方向設置；該接合件前、後端面之凸齒係分別接合並

卡止於該前、後固定件之該第一棘齒及該第二棘齒。

8.　如請求項 1或 2所述之扭力扳手，其中：多數定位槽，係環設於該管體後端之外周面，
並沿該管體之縱向設置；至少一定位件，係穿設於該握把前端之外周面，並可沿該握把

之徑向位移；一卡固件，具有一卡固位置及一釋放位置，其內周面設有一容置部及一緊

固部；該卡固件係套設於該握把前端之外周面，並可沿該握把之縱向位移；當該卡固件

位於該卡固位置時，其緊固部係推壓該定位件，使該定位件係卡置於該管體之一定位

槽，令該握把無法轉動；當該卡固件位於該釋放位置時，該定位件係脫離該管體之定位

槽並容置於該卡固件之容置部，使該握把可以該管體為中心轉動。

9.　如請求項 8所述之扭力扳手，其中：一肩緣，係環設於該握把之外周面；一凸部，係環
設於該卡固件之內周面；一彈簧，其前端係前抵該卡固件之凸部，其後端係抵接於該握

把之肩緣。

圖式簡單說明

為使 貴審查委員能進一步瞭解本發明之目的、特徵以及所達成之功效，以後茲舉本發明
二較佳實施例，並配合圖示詳細說明於后，其中：第一圖係本發明第一較佳實施例之扭力扳

手之立體圖。

第二圖係第一圖之扭力扳手之縱向剖面圖。

第三圖係第二圖之扭力扳手之 3-3剖線之剖面圖。
第四圖係第一圖之扭力扳手之分解圖。

第五圖係第四圖之前、後固定件及接合件之放大分解圖。

第六圖係第二圖之扭力扳手之局部放大圖，並顯示該螺桿位於後止點之狀態。

第七圖係第六圖之 7-7剖線之剖面圖。
第八圖係第六圖之卡固件位於釋放位置之示意圖。

第九圖係第八圖之 9-9剖線之剖面圖。
第十圖係第六圖之螺桿位於前止點之示意圖。

第十一圖係第十圖之卡固件位於卡固位置之示意圖。

第十二圖係第六圖之扭力扳手調整該限位件與該限止件之間距 D之示意圖。
第十三圖係本發明第二較佳實施例之扭力扳手之局部放大剖面圖。
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