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【57】申請專利範圍
1.　一種手、電動棘輪扳手，包含：一本體，具有兩端部，其中一端部具有一容置空間；一
棘動裝置，容置於該容置空間，該棘動裝置可繞一軸線相對於該本體轉動，該棘動裝置

具有繞該軸線環形分布的一環齒；一齒輪組，包含一主動齒輪、一第一傳動齒輪與一第

二傳動齒輪，該第一傳動齒輪可於一第一位置與一第二位置之間移動，該第一傳動齒輪

位於該第一位置時該主動齒輪能經由該第一傳動齒輪帶動該環齒轉動，該第一傳動齒輪

位於該第二位置時該主動齒輪不能經由該第一傳動齒輪帶動該齒環轉動，該第二傳動齒

輪可於一第三位置與一第四位置之間移動，該第二傳動齒輪位於該第三位置時該主動齒

輪能經由該第二傳動齒輪帶動該環齒轉動，該第二傳動齒輪位於該第四位置時該主動齒

輪不能經由該第二傳動齒輪帶動該齒環轉動；一動力部，設置於該本體，該動力部可受

電力驅動帶動該主動齒輪轉動；一棘齒裝置，容置於該容置空間並可於一順轉狀態與一

逆轉狀態之間切換；其中該棘齒裝置處於該逆轉狀態時，該棘齒裝置抵頂於該本體與該

棘動裝置之間，使該棘動裝置可沿一逆時針方向相對該本體轉動，且該棘動裝置不能沿

一順時針方向相對該本體轉動，該棘齒裝置推抵該第一傳動齒輪，使該第一傳動齒輪位

於該第二位置；其中該棘齒裝置處於該順轉狀態時，該棘齒裝置抵頂於該本體與該棘動

裝置之間，使該棘動裝置可沿該順時針方向相對該本體轉動，且該棘動裝置不能沿該逆

時針方向相對該本體轉動，該棘齒裝置推抵該第二傳動齒輪，使該第二傳動齒輪位於該

第四位置。

2.　如申請專利範圍第 1項所述的手、電動棘輪扳手，其中該主動齒輪與該第一傳動齒輪垂
直，該主動齒輪與該第二傳動齒輪垂直，該第一傳動齒輪位於該第一位置時該第一傳動

齒輪與該主動齒輪及該環齒嚙合，該第一傳動齒輪位於該第二位置時該第一傳動齒輪與

該主動齒輪不嚙合，該第二傳動齒輪位於該第三位置時該第二傳動齒輪與該主動齒輪及

該環齒嚙合，該第二傳動齒輪位於該第四位置時該第二傳動齒輪與該主動齒輪不嚙合。

3.　如申請專利範圍第 2項所述的手、電動棘輪扳手，其中該主動齒輪為傘形齒輪，該第一
傳動齒輪具有一第一斜齒部與一第一周齒部，該第二傳動齒輪具有一第二斜齒部與一第
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二周齒部；其中該第一傳動齒輪位於該第一位置時，該第一斜齒部嚙合該主動齒輪，該

第一周齒部嚙合該環齒；其中該第二傳動齒輪位於該第三位置時，該第二斜齒部嚙合該

主動齒輪，該第二周齒部嚙合該環齒。

4.　如申請專利範圍第 1項所述的手、電動棘輪扳手，其中該棘齒裝置包含一第一齒塊、一
第二齒塊與一控制件，該第一齒塊可於一第一咬合位置與一第一開放位置之間擺動，該

第一齒塊具有隨時向該第一咬合位置復位的趨勢，該第二齒塊可於一第二咬合位置與一

第二開放位置之間擺動，該第二齒塊具有隨時向該第二咬合位置復位的趨勢，該控制件

可於一正轉位置與一反轉位置之間轉動；其中該棘齒裝置位於該順轉狀態時，該控制件

位於該正轉位置，該第一齒塊受該控制件推抵而位於該第一開放位置；其中該棘齒裝置

位於該逆轉狀態時，該控制件位於該反轉位置，該第二齒塊受該控制件推抵而位於該第

二開放位置。

5.　如申請專利範圍第 2項所述的手、電動棘輪扳手，其中該棘齒裝置包含一第一齒塊、一
第二齒塊與一控制件，該第一齒塊可於一第一咬合位置與一第一開放位置之間擺動，該

第一齒塊具有隨時向該第一咬合位置復位的趨勢，該第二齒塊可於一第二咬合位置與一

第二開放位置之間擺動，該第二齒塊具有隨時向該第二咬合位置復位的趨勢，該控制件

可於一正轉位置與一反轉位置之間轉動；其中該棘齒裝置位於該順轉狀態時，該控制件

位於該正轉位置，該第一齒塊受該控制件推抵而位於該第一開放位置；其中該棘齒裝置

位於該逆轉狀態時，該控制件位於該反轉位置，該第二齒塊受該控制件推抵而位於該第

二開放位置。

6.　如申請專利範圍第 5項所述的手、電動棘輪扳手，其中該第一傳動齒輪、該第二傳動齒
輪與該控制件同軸。

7.　如申請專利範圍第 4、5或 6項所述的手、電動棘輪扳手，其中該第一齒塊位於該第一
咬合位置時，該第二傳動齒輪受該第一齒塊推抵而位於該第四位置，該第二齒塊位於該

第二咬合位置時，該第一傳動齒輪受該第二齒塊推抵而位於該第二位置。

8.　如申請專利範圍第 7項所述的手、電動棘輪扳手，其中該第一齒塊具有一第一凸部，該
第一凸部的位置與該第二傳動齒輪的位置相對應，該第二齒塊具有一第二凸部，該第二

凸部的位置與該第一傳動齒輪的位置相對應。

9.　如申請專利範圍第 1至 6項中任一項所述的手、電動棘輪扳手，其中該動力部包含一馬
達與一傳動桿，該馬達可受電力驅動帶動該傳動桿轉動，該主動齒輪設置於該傳動桿而

隨該傳動桿一同轉動。

10.   如申請專利範圍第 7項所述的手、電動棘輪扳手，其中該動力部包含一馬達與一傳動
桿，該馬達可受電力驅動帶動該傳動桿轉動，該主動齒輪設置於該傳動桿而隨該傳動桿

一同轉動。

圖式簡單說明

第 1圖為本發明手、電動棘輪扳手之立體圖。
第 2圖為本發明手、電動棘輪扳手之立體分解圖。
第 3圖為本發明手、電動棘輪扳手之剖視圖。
第 4圖為本發明手、電動棘輪扳手另一視角之剖視圖。
第 5圖為本發明手、電動棘輪扳手第一狀態之局部剖視圖。
第 6圖為本發明手、電動棘輪扳手第一狀態另一視角之局部剖視圖。
第 7圖為本發明手、電動棘輪扳手第二狀態之局部剖視圖。
第 8圖為本發明手、電動棘輪扳手第二狀態另一視角之局部剖視圖。
第 9圖為本發明手、電動棘輪扳手第一狀態之棘齒裝置的動作示意圖。
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第 10圖為本發明手、電動棘輪扳手第二狀態之棘齒裝置的動作示意圖。
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