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【57】申請專利範圍
1.　一種夾鉗裝置(10)，係藉由轉動的夾鉗臂(18)而夾持工件者，該夾鉗裝置(10)係具備有：
夾鉗主體(14)；驅動部(12)，係設置於前述夾鉗主體(14)；轉動軸(90)，係在前述驅動部
(12)的作用下與前述夾鉗臂(18)一體地轉動；金屬製的檢測體(20、150、170、180、190、
200)，係設置於前述轉動軸(90)，且沿著圍繞前述轉動軸(90)的軸線之方向延伸；以及一
個近接感測器(22)，係配設成與前述檢測體(20、150、170、180、190、200)相對向，令
前述檢測體(20、150、170、180、190、200)產生渦電流，並且檢測磁性損失；在前述檢
測體(20、150、170、180、190、200)中，係以該檢測體(20、150、170、180、190、200)
中之與前述近接感測器(22)的檢測面(124)相對向的感測器對向部(126)的面積係隨著前述
轉動軸(90)的旋轉而變化的方式，沿著前述檢測體(20、150、170、180、190、200)的延
伸方向形成有長溝(112、154、156、184、186)。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之夾鉗裝置(10)，其中，前述檢測體(20、150、170、180、
190、200)係形成為板狀。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之夾鉗裝置(10)，其中，前述長溝(112、154、156)的側邊
(112a、112b、154a、156a)係朝與前述檢測體(20、150、170、180、190、200)的延伸方
向交叉的方向直線狀地延伸。
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4.　如申請專利範圍第 1項所述之夾鉗裝置(10)，其中，前述長溝(184、186)的側邊(184a、
186a)係曲線狀地延伸。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之夾鉗裝置(10)，其中，在前述檢測體(20)係形成有一條前述
長溝(112)，前述感測器對向部(126)係以跨越前述長溝(112)的兩側之方式設置。

6.　如申請專利範圍第 1項所述之夾鉗裝置(10)，其中，在前述檢測體(150、170、180、
190、200)中，係在該檢測體(150、170、180、190、200)的寬度方向併設有兩條前述長溝
(154、156、184、186)，前述感測器對向部(126)係設置在兩條前述長溝(154、156、184、
186)之間。

7.　如申請專利範圍第 6項所述之夾鉗裝置(10)，其中，在前述檢測體(170、190、200)中，
係形成有連通溝(174、194)，該連通溝(174、194)係將兩條前述長溝(156、184、186)的端
部彼此相互連通，前述連通溝(174、194)的溝寬係前述檢測面(124)的直徑以上。

8.　如申請專利範圍第 1項所述之夾鉗裝置(10)，其中，前述檢測體(20、150、170、180、
190、200)係藉由螺絲構件(114)而固定於前述轉動軸(90)。

9.　如申請專利範圍第 8項所述之夾鉗裝置(10)，其中，在前述檢測體(20、150、170、180、
190、200)的延伸方向之至少一方的端部係設置有安裝部(110)，該安裝部(110)係形成有
供前述螺絲構件(114)插通的插通孔(116)。

10.   如申請專利範圍第 8項所述之夾鉗裝置(10)，其中，在前述檢測體(200)的延伸方向的兩
端部係設置有保持部(202、204)，該保持部(202、204)係從徑方向外側夾持前述轉動軸
(90)的外周面。

11.   如申請專利範圍第 1項至第 10項中任一項所述之夾鉗裝置(10)，其中，在前述轉動軸(90)
的外周面中之與前述檢測面(124)相對向的部位係形成有凹部(106)。

圖式簡單說明

第 1圖係本發明之一實施形態的夾鉗裝置的立體圖。
第 2圖係前述夾鉗裝置的局部分解立體圖。
第 3圖係顯示前述夾鉗裝置的夾持狀態的縱剖面圖。
第 4圖係構成前述夾鉗裝置的支撐桿及檢測體的分解立體圖。
第 5圖係前述檢測體的展開圖。
第 6圖係前述夾鉗裝置的主要部分方塊圖。
第 7圖係顯示前述夾鉗裝置的解除夾持狀態的縱剖面圖。
第 8圖係顯示感測器對向部的面積與檢測諧振阻抗之關係的曲線圖。
第 9A圖係第一變形例的檢測體的立體圖，第 9B圖係該檢測體的展開圖，而第 9C圖係

顯示該檢測體中之感測器對向部的面積與檢測諧振阻抗之關係的曲線圖。

第 10A圖係第二變形例的檢測體的立體圖，第 10B圖係該檢測體的展開圖，而第 10C圖
係顯示該檢測體中之感測器對向部的面積與檢測諧振阻抗之關係的曲線圖。

第 11A圖係第三變形例的檢測體的立體圖，第 11B圖係該檢測體的展開圖，而第 11C圖
係顯示該檢測體中之感測器對向部的面積與檢測諧振阻抗之關係的曲線圖。

第 12A圖係第四變形例的檢測體的立體圖，第 12B圖係該檢測體的展開圖，而第 12C圖
係顯示該檢測體中之感測器對向部的面積與檢測諧振阻抗之關係的曲線圖。

第 13圖係顯示第五變形例的檢測體安裝於轉動軸之狀態的立體圖。
第 14A圖係第 13圖的檢測體的立體圖，第 14B圖係第 14A圖的檢測體的展開圖。
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