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【57】申請專利範圍
1.　一種自行車架的自動檢測及自動校正設備，包括：一座體；一固定裝置，配置於該座
體，且適於固定一自行車架的一端部於該座體；一第一耦合裝置，配置於該座體，且適

於自動地耦合於該自行車架的一第一管部，以定位該第一管部於一預定位置；一第一檢

測裝置，配置於該座體，且適於自動地檢測該第一管部相對於該端部是否在一第一方向

及一第二方向具有偏移量；一第一校正裝置，配置於該座體，且適於自動地施力於該第

一管部，以將該第一管部調整為相對於該端部在該第一方向及該第二方向不具有偏移

量；一第二耦合裝置，配置於該座體，且適於自動地耦合於該自行車架的一第二管部，

以定位該第二管部於另一預定位置；一第二檢測裝置，配置於該座體，且適於自動地檢

測該第二管部相對於該第一管部是否在該第一方向具有偏移量；以及一第二校正裝置，

配置於該座體，且適於自動地施力於該第二管部，以將該第二管部調整為相對於該第一

管部在該第一方向不具有偏移量。

2.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第一耦合裝
置具有一第一可動固定機構，且適於藉由該第一可動固定機構而固定於該座體上的不同

位置，以適用於不同尺寸與位置的該第一管部。

3.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第一耦合裝
置包括一第一耦合件及一第一驅動單元，該第一驅動單元適於驅動該第一耦合件進行直

線運動而耦合於該第一管部。

4.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第一檢測裝
置包括相機、光柵或雷射測距機。

5.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第一校正裝
置包括至少一第二驅動單元及一第一固持件，該第一固持件適於固持該第一管部，該至

少一第二驅動單元適於驅動該第一固持件施力於該第一管部。
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6.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第二耦合裝
置具有一第二可動固定機構，且適於藉由該第二可動固定機構而固定於該座體上的不同

位置，以適用於不同尺寸與位置的該第二管部。

7.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第二耦合裝
置包括至少一第二耦合件及至少一第三驅動單元，該至少一第三驅動單元適於驅動該至

少一第二耦合件進行直線運動而耦合於該第二管部。

8.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第二檢測裝
置包括相機、光柵或雷射測距機。

9.　如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該第二校正裝
置包括至少一第四驅動單元及至少一第二固持件，該至少一第二固持件適於固持該第二

管部，該至少一第四驅動單元適於驅動該至少一第二固持件施力於該第二管部。

10.   如申請專利範圍第 1項所述的自行車架的自動檢測及自動校正設備，其中該端部是該自
行車架的一五通管，該第一管部是該自行車架的一座管，該第二管部是該自行車架的一

頭管。

11.   一種自行車架的自動檢測及自動校正方法，包括：置放一自行車架的一端部於一固定裝
置上；驅動一第一耦合裝置自動地耦合於該自行車架的一第一管部，以定位該第一管部

於一預定位置；藉由一第一檢測裝置自動地檢測該第一管部相對於該端部在一第一方向

及一第二方向是否具有偏移量，而獲得一檢測值；判斷該第一檢測裝置所檢測出的該檢

測值是否符合預定值；若該第一檢測裝置所檢測出的該檢測值不符合預定值，則驅動一

第一校正裝置自動地施力於該第一管部，以調整該第一管部相對於該端部的該檢測值至

預定值；驅動一第二耦合裝置自動地耦合於該自行車架的一第二管部，以定位該第二管

部於另一預定位置；藉由一第二檢測裝置自動地檢測該第二管部相對於該第一管部在該

第一方向是否具有偏移量，而獲得另一檢測值；判斷該第二檢測裝置所檢測出的該檢測

值是否符合預定值；以及若該第二檢測裝置所檢測出的該檢測值不符合預定值，則驅動

一第二校正裝置自動地施力於該第二管部，以調整該第二管部相對於該第一管部的該檢

測值至預定值。

12.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，更包括：藉由一第
一可動固定機構將該第一耦合裝置固定於相對該第一管部的不同位置，以適用於不同尺

寸與位置的該第一管部。

13.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中驅動該第一耦
合裝置自動地耦合於該自行車架的該第一管部的步驟包括：藉由一第一驅動單元驅動一

第一耦合件進行直線運動而耦合於該第一管部。

14.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，更包括：在定位該
第一管部於該預定位置之後及藉由該第一檢測裝置自動地檢測該第一管部之前，藉由該

固定裝置固定該端部並驅動該第一耦合裝置自動地釋放該第一管部。

15.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中驅動該第一校
正裝置自動地施力於該第一管部的步驟包括：藉由一第一固持件固持該第一管部，並藉

由至少一第二驅動單元驅動該第一固持件施力於該第一管部。

16.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中驅動該第一校
正裝置自動地施力於該第一管部的步驟包括：依據一資料庫所儲存的一第一校正歷史資

訊，調整該第一校正裝置對該第一管部的施力。

17.   如申請專利範圍第 16項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中建立該第一校
正歷史資訊的步驟包括：將該第一校正裝置對該第一管部的多次施力與對應的多次校正

結果儲存至該資料庫。
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18.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，更包括：藉由一第
二可動固定機構將該第二耦合裝置固定於相對該第二管部的不同位置，以適用於不同尺

寸與位置的該第二管部。

19.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中驅動該第二耦
合裝置自動地耦合於該自行車架的該第二管部的步驟包括：藉由至少一第三驅動單元驅

動至少一第二耦合件進行直線運動而耦合於該第二管部。

20.   如申請專利範圍第 19項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，更包括：在藉由該
第二檢測裝置自動地檢測該第二管部之前，驅動該第二耦合裝置自動地釋放該至少一第

二耦合件。

21.   如申請專利範圍第 20項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中藉由該第二檢
測裝置自動地檢測該第二管部的步驟包括：藉由該第二檢測裝置自動地檢測耦合於該第

二管部的該至少一第二耦合件相對於該第一管部在該第一方向是否具有偏移量，以獲得

該第二管部相對於該第一管部的該檢測值。

22.   如申請專利範圍第 20項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中驅動該第二校
正裝置自動地施力於該第二管部的步驟包括：驅動該第二校正裝置自動地施力於耦合於

該第二管部的該至少一第二耦合件，以透過該至少一第二耦合件施力於該第二管部。

23.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中驅動該第二校
正裝置自動地施力於該第二管部的步驟包括：藉由至少一第二固持件固持該第二管部，

並藉由至少一第四驅動單元驅動該至少一第二固持件施力於該第二管部。

24.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中驅動該第二校
正裝置自動地施力於該第二管部的步驟包括：依據一資料庫所儲存的一第二校正歷史資

訊，調整該第二校正裝置對該第二管部的施力。

25.   如申請專利範圍第 24項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中建立該第二校
正歷史資訊的步驟包括：將該第二校正裝置對該第二管部的多次施力與對應的多次校正

結果儲存至該資料庫。

26.   如申請專利範圍第 11項所述的自行車架的自動檢測及自動校正方法，其中該端部是該自
行車架的一五通管，該第一管部是該自行車架的一座管，該第二管部是該自行車架的一

頭管。

圖式簡單說明

圖 1是本發明一實施例的自行車架的自動檢測及自動校正設備的立體圖。
圖 2是圖 1的自行車架的自動檢測及自動校正設備的俯視圖。
圖 3是圖 1的自行車架的自動檢測及自動校正設備的側視圖。
圖 4是本發明一實施例的自行車架的自動檢測及自動校正方法的流程圖。
圖 5是圖 1的自行車架的自動檢測及自動校正設備 100的部分構件方塊圖。
圖 6是圖 1的自行車架的自動檢測及自動校正設備的局部立體圖。
圖 7是圖 6的自行車架的自動檢測及自動校正設備的部分構件立體圖。
圖 8是圖 6的自行車架的自動檢測及自動校正設備的局部側視圖。
圖 9是圖 1的自行車架的自動檢測及自動校正設備的局部側視圖。
圖 10是本發明另一實施例的自行車架的自動檢測及自動校正設備的立體圖。
圖 11是本發明另一實施例的自行車架的自動檢測及自動校正設備的立體圖。
圖 12是圖 11的自行車架的自動檢測及自動校正設備的部分構件立體圖。
圖 13是圖 11的自行車架的自動檢測及自動校正設備的局部側視圖。
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