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【57】申請專利範圍
1.　一種動態手寫驗證之方法，包括：取得包括筆事件序列之原始手寫資料，各筆事件均包
含眾多不同屬性的值；從該原始手寫資料產生包含眾多串流的串流資料，各串流包含與

不同屬性中的單一屬性有關的資料；從該原始手寫資料產生筆畫資料及/或影像資料；以
及，選擇性地計算(i)該串流資料或(ii)該筆畫資料及/或影像資料。

2.　如申請專利範圍第 1項之方法，其中，產生該串流資料包括插入與該眾多串流相關聯的
識別符，以及，其中，插入該識別符包括將該識別符插入在該串流資料的標頭中。

3.　如申請專利範圍第 2項之方法，其中，產生該串流資料又包括根據該識別符而從眾多可
利用的壓縮技術中選取壓縮技術以用於該眾多串流中的各串流，以及，對該眾多串流中

的各串流施加該選取的壓縮技術。

4.　如申請專利範圍第 3項之方法，其中，該眾多可利用的壓縮技術包括(a)無壓縮及(b)差異
碼化，其中，該差異碼化包含差值的運行長度碼化，以及，其中，施加該選取的壓縮技

術包括施加該差異碼化至 x座標值及 y座標值。
5.　如申請專利範圍第 3項之方法，其中，該選取的壓縮技術也包括：取得手寫資料值序列
中的第 k值作為目前目標值，其中，k是索引值；根據在該第 k值編碼之前取得的值，
計算用於該第 k值的預測值；根據該目前目標值及用於該第 k值的該預測值，計算用於
該第 k值的預測餘數值；以及，藉由使用熵碼化方法，將該預測餘數值編碼，該熵碼化
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方法將較小的絕對預測餘值對映較短的位元串及將較大的絕對預測餘數值對映較長的位

元串。

6.　如申請專利範圍第 5項之方法，其中，該熵碼化方法包含根據串流型式而在可變長度碼
表格之間切換。

7.　如申請專利範圍第 1項之方法，其中，該選擇性輸出包括：將該串流資料與該筆畫資料
及/或該影像資料整合，藉以將該原始手寫資料的原始內容與該筆畫資料及/或該影像資料
再合併在單一檔案中。

8.　如申請專利範圍第 7項之方法，其中，該整合包括隱寫處理。
9.　如申請專利範圍第 1項之方法，其中，該選取輸出至少部份地根據來自應用的請求。

10.   如申請專利範圍第 1項之方法，其中，產生該串流資料包括無損失資料處理，以及，其
中，產生該筆畫資料及/或該影像資料包括損失資料處理。

11.   如申請專利範圍第 10項之方法，其中，該無損失資料處理包括保存時戳資訊，以及，其
中，該損失資料處理包含廢棄該時戳資訊。

12.   如申請專利範圍第 10項之方法，其中，該無損失資料處理包括以原始精準程度保存該眾
多值，以及，其中，該損失資料處理包括對該眾多值中的至少某些值降低該原始精準程

度。

13.   一種動態手寫驗證之電腦系統，包括：串流資料產生部，配置成根據原始手寫資料以產
生串流資料，其中，該串流資料包括眾多串流，其中，該串流資料產生部包括無損失串

流適應編碼器，該無損失串流適應編碼器配置成將該眾多串流適應地編碼；以及，損失

資料處理部，配置成根據該原始手寫資料以產生筆畫資料及/或影像資料。
14.   如申請專利範圍第 13項之電腦系統，又包括整合部，該整合部配置成將該串流資料以及

該筆畫資料及/或影像資料整合成整合資料。
15.   如申請專利範圍第 14項之電腦系統，其中，該整合資料包括數位影像，該數位影像具有

編碼的手寫資料插入於其中。

圖式簡單說明

圖 1A是說明配置成驗證樣本手寫資料的認證之雲端電腦配置的高階圖；圖 1B是說明手
寫資料處理部之功能方塊圖；圖 2A顯示包括眾多筆事件的手寫簽名；圖 2B顯示用於筆裝置
之偵測到的旋轉角、高度角及方位角參數。圖 2C顯示用以代表筆事件及這些筆事件的資料
順序次序之舉例說明的資料結構；圖 3是在手寫驗證伺服器實施之手寫驗證服務的功能方塊
圖；圖 4是舉例說明的動態手寫驗證處理之流程圖；圖 5顯示延著手寫路徑之特徵點；圖 6
顯示各別特徵點的 x位置及 y位置之計算；圖 7A及 7B分別顯示根據先前特徵點及後續特徵
點之 x位置和 y位置，計算用於目前特徵點之方向及曲率；圖 8是由特徵比對技術在測試樣
本與參考樣本之間建立的對映圖；圖 9A是在手寫驗證處理中使用的舉例說明的退火處理之
流程圖；圖 9B顯示在手寫驗證處理中使用的退火處理期間允許能量增加之條件；圖 9C是手
寫驗證處理中使用的退火處理中藉以改變連結組之舉例說明的處理之流程圖；圖 9D顯示手
寫驗證處理中使用的退火處理期間連結組的改變；圖 9E是手寫驗證處理中藉以重複退火之舉
例說明的處理之流程圖；圖 10是圖形，顯示來自測試之結果，其中，被連結的特徵的部份相
對於用於大量簽名之平均連結能量作圖；圖 11是包含連續的未連結特徵點之計數的舉例說明
之樣本比對處理；圖 12A及 12B分別顯示測試樣本及參考樣本，它們由根據包含連續未連結
特徵點的計數之取樣比對處理所處理；圖 13A顯示對應於二手寫樣本中的特徵點之消逝的時
間值之比較結果；圖 13B是圖形，顯示從簽名的啟始至特徵 i之壓力-時間圖的面積；圖 13C
是圖形，顯示對應於二手寫樣本中的特徵點之壓力-時間值的比較結果；圖 14是在決定測試
樣本是否與參考樣本一致之後使用的舉例說明之後置處理的流程圖；圖 15顯示電腦系統及驗
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證簽名的認證處理；圖 16顯示根據一或更多識別符之用以查詢參考簽名的表格；圖 17顯示
適當地配置的電腦系統之手寫為基礎的使用者認證處理；圖 18A顯示根據簽名資料之用以查
詢識別符的表；圖 18B顯示根據其它識別符用以查詢裝置識別符之表；圖 19A是適當配置的
電腦系統中另一說明的手寫為基礎的使用者認證處理；圖 19B顯示圖 19A中所示的使用者認
證處理中使用的資料表格；圖 20顯示配置成產生整合的手寫資料之系統的高階圖；圖 21A
是圖 20中所示的手寫資料處理部的說明實施例之功能方塊圖；圖 21B是手寫資料處理組件
的另一說明實施例的功能方塊圖；圖 21C及 21D顯示根據所述的實施例所使用的雲端電腦配
置；圖 22及 23分別顯示使用電磁共振盪技術之系統所偵測之包括手寫簽名及藝術體描繪之
電子手寫中的座標位置，其中，標示筆畫向上及筆畫向下。

圖 24顯示用以代表舉例說明之筆事件之舉例說明的資料結構以及提供給手寫資料處理部
之這些筆事件的資料順序次序；圖 25是功能方塊圖，顯示串流產生部的實施例；圖 26是表
格，顯示來自串流產生器的輸出中代表的舉例說明的手寫資料；圖 27是流程圖，顯示串流適
應編碼器執行的舉例說明的適應編碼處理。

圖 28是流程圖，顯示圖 27中所示的適應編碼處理中所使用的第一編碼設計的實例；圖
29A顯示 32v編碼技術；圖 29B是流程圖，顯示 32v編碼技術；圖 30是從串流編碼器輸出的
舉例說明之資料結構圖；圖 31是流程圖，顯示替代的第一編碼設計；圖 32顯示圖 31中所示
的替代之第一編碼設計執行的預測餘數計算；圖 33顯示設有各別差值、預測值、及預測餘數
之多個舉例說明的 x座標值；圖 34是直方圖，顯示圖 33中所示的差值及預測餘數的頻率；
圖 35及 36顯示 99個樣本手寫簽名之實驗研究的結果之表格及直方圖；圖 37顯示表格，說
明可用以將例如差值或預測餘數等值編碼之舉例說明的可變長度碼化設計；圖 38及 39顯示
表格，說明圖 37的可變長度碼化設計分別應用至用於 x座標值的預測餘數及壓力值之結果；
圖 40是流程圖，顯示背景為基礎的編碼設計選取處理；圖 41A及 41B顯示用於說明的背景
為基礎的編碼設計之舉例說明的可變長度碼(VLC)表；圖 42是流程圖，說明涉及將具有編碼
的預測餘數之值解碼的解碼處理；圖 43是說明影像資料處理部之實施例的功能方塊圖；圖 44
是說明筆畫及影像資料處理部的實施例之功能方塊圖；圖 45及 46顯示從損失的資料處理部
產生之影像資料所造成的影像；圖 47是筆畫資料處理部之說明實施例的功能方塊圖；圖 48
是用於將串流資料插入影像資料中之隱寫法的方塊功能圖；圖 49是用於將編碼的二進位手寫
資料插入影像之一般技術的流程圖；圖 50顯示像素的擬隨機選取時 16位元之二進位資料的
分佈；圖 51是詳細流程圖，顯示將編碼的二進位手寫資料插入數位影像之隱寫處理；圖 52
是整合部的說明實施例之功能方塊圖；圖 53是整合部的另一說明實施例之功能方塊圖；以及
圖 54是方塊圖，顯示根據本揭示的實施例之適合使用的舉例說明的電腦裝置的態樣。
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